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Distribution du Lynx en France
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Objectifs d’ERC-Lynx

* Maintien connectivité écologique fonctionnelle
entre habitats favorables du Lynx

— Mise en ceuvre de mesures correctrices, ERC risques
de collision.

* Créationoutil-logiciel et appropriation par
acteurs locaux pour renforcer mise en ceuvre
politiques publiques TVB

— Modélisation individu-centrée spatialement explicite



Modele spatial centré sur I'individu
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«—— Modele démographique
— Modele de dispersion
— Modele de collision

— Modele d’habitat



En bref

* Valoriser I'existant (carte collisions) en
‘intégrant dans un modele de viabilité

* Développer un logiciel et appropriation par les
acteurs (ateliers participatifs)

* Elaborer des scénarios sur sites pilotes (massifs
des Vosges et du Jura) mesures ERC collisions
lynx — véhicules

* Collaborer avec collegues suisses et allemands



